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PREFACIO

Este libro nace de la necesidad de ofrecer a los estudiantes de tecnología 
e ingeniería una guía prácticapara dominar la programación de 
microcontroladores Cortex-M4 utilizando el entorno Mbed OS. Su enfoque 
es aprender haciendo: cada concepto teórico se acompaña de ejemplos 
funcionales, montajes electrónicos y códigos probados en la tarjeta 
Nucleo-F401RE.

Objetivos del libro

Guía de lectura

Este libro está diseñado para acompañar paso a paso el proceso de apren-
dizaje. Según el perfil, se tienen las siguientes recomendaciones:

Para estudiantes:

Para docentes:

Facilitar el aprendizaje autónomo mediante proyectos progresivos, 
desde entradas y salidas básicas hasta sistemas con RTOS.
Proporcionar material didáctico aplicable a problemas reales en 
áreas como la robótica, automatización y en Internet de las cosas.
Fomentar la experimentación mediante el uso de códigos modulares 
fácilmente adaptables a nuevos contextos de aplicación.

Avanzar capítulo por capítulo, realizando los montajes sugeridos y 
ejecutando los ejemplos de código.
Experimentar modificando los códigos proporcionados para 
entender el impacto de los cambios y afianzar los conceptos.

Utilizar los capítulos como base para clases teóricas o laboratorios 
prácticos.
Los montajes y ejemplos pueden adaptarse como retos individuales 
o en grupo.
Se puede integrar actividades de evaluación a partir de los ejercicios 
propuestos y ampliarlos con nuevas funcionalidades.
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